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INTRODUCAO

Pessoas usuarias de cadeiras de rodas ou que estdo acamadas permanecem muito tempo
em uma mesma posic¢ao sobre 0 apoio que as sustenta, com isso é comum a formacgéo de
Ulceras por pressdo também conhecidas como escaras, nas areas do tecido sobre as
proeminéncias 6sseas [1]. Uma das maneiras para minimizar a incidéncia de formacéo
de escaras € alterar a posicdo do individuo [2]. No caso de usuarios de cadeiras de rodas
uma das solugBes seria 0 uso de uma cadeira ortostatica, na qual a mesma permite ao
usuario ficar em pé alterando-se o angulo do assento da cadeira.

OBJETIVOS

Desenvolver e testar uma técnica que possibilite a mudanga da pressdo de interface,
entre as superficies das tuberosidades isquiaticas de um individuo sem lesdo medular, e
a superficie de apoio e sustentacdo da massa corpdrea na posicao sentada.

Como objeto especifico, finalizar o desenvolvimento de uma cadeira ortostatica com
acionamento automatico para possibilitar a inclinacdo do assento de apoio e sustentacéo
da massa corpdrea de um individuo sobre uma cadeira, e desenvolver um sistema de
aquisicdo de medidas, para analisar a mudanca da presséo de interface em uma cadeira
ortostatica.

METODOLOGIA

Para a implementacdo do sistema de aquisicdo de medidas de pressdo em uma cadeira
ortostatica, foi necessario a finalizacdo da constru¢cdo mecénica e sua automatizacdo. A
fim disso, foi concebido um projeto de acionamento de motores, a implementacdo de
sensores de posicdo, e a confeccdo de um software e eletrdnica para o seu controle.
Foram utilizados sensores capacitivos, para a obtencdo da pressao de interface.

RESULTADOS E DISCUSSAO

Encontra-se finalizada a constru¢do mecanica da cadeira ortostatica [3], como mostra a
figura 1a. Foi desenvolvido a eletronica e software para a movimentagdo do assento.
Um sistema de aquisicdo de sinais foi desenvolvido, que possibilitou a aquisicdo e
andlise dos primeiros dados, mostrado na figura 1b.
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Figurala: Projeto mecanico da cadeira ortostatica Figura 1b: Medida do angulo de
presséo

O resultado obtido, devido a aquisicdo de sinal de um Unico sensor capacitivo, figura
1b, mostra que durante a movimentacdo da cadeira ortostatica até 8°, foi encontrada
uma ligeira diminuigdo na pressao de interface.

CONCLUSOES
Foi alcancado o objetivo de construcdo mecénica da cadeira ortostatica. Para que
possamos medir a pressdo de interface em uma cadeira ortostatica, foi desenvolvido um
sistema de controle do angulo do acento capaz de posicionar 0 mesmo com maior
precisdo, do que se este fosse realizado de maneira manual. Para o controle de
posicionamento foi confeccionado um software de controle PID (proporcional, integral
e derivativo). Para este tipo de controle foi necessario a instalacdo de sensores como
referéncia de posicionamento, sendo estes uma chave fim de curso e um encoder.
Utilizando a chave fim de curso podemos ter um ponto zero que é o ponto de referéncia
de posicionamento. Com este ponto zero obtemos também o ponto inicial do encoder,
tornando possivel obter o angulo em que se encontra o0 acento. Devido a estas
implementacdes eletroeletronicas, é possivel obter um controle preciso do angulo do
acento.
A grande diferenca da cadeira desenvolvida em relacdo as cadeira encontradas no
mercado esta no baixo custo dos materiais utilizados, e no mecanismo de subida do
acento, que como ja foi dito possui um motor elétrico de baixo custo e possibilidade de
acionamento sem que haja uma rede de tensdo monofésica no local onde a cadeira
estiver.

A fim de se medir a pressao de interface foi selecionado um sensor de pressao capaz

de realizar medidas de cargas estéaticas. Este sensor € do tipo capacitivo,

desenvolvido por Bonvent e Figueiredo (2005).

A proxima etapa deste trabalho é realizar a aquisi¢cdo de mais sinais capacitivos, ao
mesmo tempo, para se obter uma visualizagdo global do comportamento das pressoes
de interface.
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